Helvar ActiveAhead sensorin sijoittelu
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1 @ ¢ Ohjausyksikot tulee sijoittaa asennuksessa niin etteivat rakenteet esta
Sensorien sijoittelu radiosignaalin vapaata kulkua, kuten betoni pilarit tai ilmanvaihto putket.

. Suositeltu ActiveAhead sensorien SUOlttel‘u' ¢ Ohjausyksikoiden ymparille tulee olla riittavasti vapaata tilaa. Niita ei saa

@ Optimaalinen sensori toiminta edellyttas ettei sensoreita sijoittaa kahden singnaalin kulun estévén elementin, kuten valaisimen
sijoiteta lahelle nits alueita ohjainkotelon ja seindn valiin, mika estaa ohjausyksikkoa lahettamasta ja

e i o vastaanottamasta radiosignaaleja.
Huom! Ala paasta suoraa auringon valoa sensoreihin.

e Ohjausyksikoits ei saa asentaa muiden radiolaitteiden viereen (esim. Wi-Fi-
reitittimet)
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Laitevalikko

Color temperature 4000K
Timings

Occupancy 4min
Transition 5min
Fade-up 1sec
Fade-down 60sec
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Changing these settings will override any
inherited from groups

Version

1.10.0

Mesh address
0A4D
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